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אאאאאאאאאאאאSol 1 K 
אאW 

١K אאאאאאK 
٢K אFPCT 40EK 
٣K אא 
٤K view diagram K 
٥K Level switch(Float) 
٦K אSol2  
٧K אאאאK 
٨K אא١٠א 
٩K GO אאאאא130mm 

١٠K אאאאא170mm 
١١K א٩אאW200mm250mm 
١٢K אאאאאאאstop 
١٣K אאK 
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 رسم جهاز التحكم بمستوى السائل عن طريق الأقطاب
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אאאאאאאאאא

אאאאאאאאFFEE  
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א ٢٦٧ אא 
 אאאאFE א 
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אאאאא 
 

אאW 
אאאאאאאאאא

אSol 1 K 
 
 

אאW 
١K אאאאאא 
٢K אFPCT 40E 
٣K אא 
٤K אאFDifferential LevelKE 
٥K Sol 1א 
٦K אאFSol 2E 
٧K אא 
٨K אאאאK 
٩K אא١٠א 

١٠K אא200mmאאאGO 
١١K אאאאאאא

אSol1K 
١٢K אאSol2 אאא

 
١٣K אאאFEאFEאאא

אא 



א ٢٦٧ אא 
 אאאאFE א 
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١٤K אאאאא 
١٥K 290mmא250mm

א 
١٦K א270mm אאא

אא270אmm 
١٧K אאאאאStopא 
١٨K אאא 
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אאאאאאאא  

אאאאאאאאFFEE  


א


א


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א ٢٦٧ אא 
 אאאאFE אא 
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אאאא 
אאW 

אאאאאאא
אאK 

אאאW 
١K אאאאאא 
٢K אFPCT 40KE 
٣K אא 
٤K אControl 
٥K אא١٠א 
٦K Controlאא١٠٠OK 
٧K א١٥٠אאאGO 
٨K א٢٠٠אאאאא

אאאאא200mm 
٩K אאאאאאא

 
١٠K אאאStop 
١١K אאאאא 
 

אאאW 
١K אאאאאא 
٢K ControlאAutoא200mm

OK 
٣K אאSOL 2 
٤K אאא200mmאאאאStop 
٥K אאא 



 

 

  

אאאאאאאאאאאא  

אאאאאאאאFFEE  


א


א

א


א


א





א
 

٤



א ٢٦٧ אאא 
 אאאאFE אאאאאא 
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אאאאאא
אאW 

 
אאאאאא

אאאPSVK 
 

אאW 
١K אאאאאא 
٢K אFPCT 40KE 
٣K אאאא 
٤K אא١٥ 
٥K אSol2 אSol3 
٦K controlאאset point200mm

אאAutoApply OK 
٧K א١٥٠אאאGO 
٨K אאאא

אאאאStop 
٩K אאאאאאPID 

١٠K אPIDאcontrolאאאאא 
١١K א١٥٠אאאGO 
١٢K אאאאאא 
١٣K אאאאStop 
١٤K אא 
١٥K אאאאאאPID 



א ٢٦٧ אאא 
 אאאאFE אאאאאא 
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� �
«אPID:� �

P=y/3 , I=x , D=x/6 
 

W 
xWא 
yWא 
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אאאאאאאאאא  

אאאאאאאאFFEE  


א

א



א

א





א
   
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א ٢٦٧ אא 
 אאאאFE אאאאא
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אאאאא 
� �

אאW� �
אאאאא 

אאFPump AEK 
� �

אאW�� �
١ J אאאאאא 
٢ J אFPCT 40KE 
٣ J אאא 
٤ J אא١٥ 
٥ J אSol2 אSol3 
٦ J אאאאאAא 
٧ J controlאאset point

200mmאאAutoApply OK 
٨ J א١٥٠אאאGO 
٩ J אא

אאאאאאStop 
١٠ J אאאאאאPID 
١١ J אPIDאcontrolאאאאא 
١٢ J א١٥٠אאאGO 
١٣ J אאאאאא 
١٤ J אאאאStop 
١٥ J אא 
١٦ J אאאאאאPID
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אאאאאא  

אאאאאאאאFFEE  




א



א




א

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א ٢٦٧ אא 
 אאאאFE אאא
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 
אאא 

 
אאW 

١ JאאאK 
٢ JאאK 
٣ JאאK 

אW 
 

GPCvQ ∆= 
 

QZאK 
PZאK 
GZאאK 

CvZאאK 
 

אאW 
١K אאאאאא 
٢K אFPCT 40KE 
٣K אאא 
٤K אא١٥ 
٥K אSol2 אSol3 
٦K אאאא 
٧K אא 
٨K אאאא 
٩K א٣ 



א ٢٦٧ אא 
 אאאאFE אאא
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 
• אאW 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Sol 3
LCvQ = L

QCv = L L ( mm ) Q ( L / min) 
     
     
     
     
     
     
     
     

Sol 2 

LCvQ = L
QCv = L L ( mm ) Q ( L / min ) 

     
     
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אאאאFFPPEE  

אאאאאאאאFFEE  







א





א
FPE 

٧



٢٦٧ א אא 

 אאאאFE אאFPE 
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 אאFPE 
� �

אאW 
 
�אאFProportional BandEא

אאPK� �
 

אאW�� �
 

١K אאאאאא 
٢K אFPCT 40KE 
٣K אאאא 
٤K אא١٥ 
٥K אSol2 אSol3 
٦K controlאאset point200mm 
٧K אP٥אא 
٨K אAutoApplyOK 
٩K א١٥٠אאאGO 

١٠K אאאאא 
١١K אאאאאאאאP٤٠ 
١٢K אאאP=0, 5 , 40אא 

 
 
 
 
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אאאאFFIIEE 

אאאאאאאאFFEE  







א





א
FIE 

٨



٢٦٧ א אא 
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١K אאאאאא 
٢K אFPCT 40KE 
٣K אאאא 
٤K אא١٥ 
٥K אSol2 אSol3 
٦K controlאאset point200mm 
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٦K אPSV 20% K 
٧K אSP=50  
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